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Terminal regulacji i wizualizacji

typu URB 1 z CAN Bus

CAN

URB 1

Opis ogdlny

URB1 jest przyjaznym dla uzytkownika
terminalem regulacji i wizualizacji
wspotpracujacym z systemem GESTRA CAN
bus. Za pomocg URB1 wszystkie
standardowe funkcje systemu CAN bus moga
by¢ w sposéb prosty wywolywane i
ustawiane. URB1 wykorzystuje protokoét
CANopen.

Dodatkowo URB1 umozliwia bardzo wygodng
parametryzacje regulatoréw: punkty
przetaczen i zakres proporcjonalnosci mogg
by¢é nastawione przy uzyciu przyciskéw na
URB1 niezaleznie  od  rzeczywistego
parametru poziomu. Czasy przesterowania w
pozycje wiaczong Iub wylaczona spod
napiecia dla punktéw przetgczen mozna
rowniez ustawi¢ z URB1.

Wyswietlacz LCD terminalu URB1 wyswietla
jak nastepuje:

biezacy poziom

zakres  proporcjonalnosci
poziomu (NRR2-40)

punkty przetaczen

pozycje i wartos¢ punktu przetaczen
MIN (niski poziom)

pozycje i wartos¢ punktu przetaczen
MAX (wysoki poziom)

pozycje punktu nastawy (NRR2-40)
odchylenie (NRR2-40)

potozenie zaworu (NRR2-40)

praca reczna/automatyczna

biezacy adres CANbus

regulatora
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Funkcja

URB1 komunikuje sie z innymi systemami
GESTRA przez magistrale danych CANbus
zgodnie z DIN ISO 11898 wykorzystujac
protokét CANopen.

URB1 umozliwia réwniez realizacje nastaw i
wizualizacji nastepujacych systemoéw
GESTRA podczas ich pracy:

przekaznik poziomu NRS2-40

regulator poziomu NRR2-40

przekaznik poziomu NRS1-42
ogranicznika niskiego poziomu NRS1-40
ogranicznika wysokiego poziomu
NRS1-41
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Przyktad1.
Wizualizacja regulatora poziomu NRR2-40.

Konstrukcja

URB1

Obudowa zgodnie z DIN ISO 43700 dla
montazu tablicowego.

Porty przytaczy dostepne sg od tytu.
Instalacja w wycieciu montazowym w tablicy
przy wykorzystaniu klipséw mocujacych
stanowigcych wyposazenie urzadzenia.
Wymiary wyciecia montazowego w tablicy:
92" mm x 92" mm.

CAN-Bus

Wszystkie regulatory i odpowiadajace im
elektrody oraz terminal URB1 potaczone sa
za pomocg CAN bus i wykorzystujg protokot
CANopen. Kazde z urzadzen cechuje sie
elektronicznym adresem (Node ID). Cztero
przewodowy kabel wykorzystywany jest do
dostarczania zasilania i jako magistrala
danych dla szybkiej wymiany danych.

URB1 jest konfigurowany w naszym
zaktadzie i jest gotowy do pracy w potaczeniu
z innymi urzadzeniami.

URB1 moze byé wykorzystany bezposrednio
bez nastawy adresu (Node ID).
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Dane techniczne

Uznanie typu TUV WR 98-399

Przytacze do magistrali CANbus wg DIN ISO
11898 protokét CANopen.

Wskazniki i nastawy.
1 wyswietlacz o rozdzielczo$ci 128x64 pikseli
5 przyciskéw

Zasilanie
18V - 36VDC

Zuzycie mocy 5VA.
Zabezpieczenie

Ptyta czotowa
Tyt

IP54 wg DIN 60529
IPO0 wg DIN 60529

Dopuszczalna temperatura otoczenia 0-55°C

Materiat obudowy
Panel czotowy: aluminium z membrang z
poliestru

Noryl GFN 2 SE 1
wzmochiony widknem

szklanym

Obudowa:

Masa ok. 0,3 kg

Wazne uwagi

Nalezy uzywac sparowanego
ekranowanego, najlepiej:
UNITRONIC BUS DeviceNet Drop Cable
2x0,25%, 2x0,34° lub RE-2YCYV-fi 2x2x0,5°.
Maksymalna dtugosé 250m.

Dla zabezpieczenia stykow przekaznikéw
nalezy zabezpieczy¢ obwodd za pomoca T 2.5 A
lub zgodnie z przepisami TRD 1.0 A dla 72h
pracy.
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Specyfikacja zamowienia
Terminal regulaciji i wizualizacji URB1

Wymiary

MAX 55°C —
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Schemat okablowania

Tetminal

Przetacznik kodujacy

URB 1

2|3|4|5

c|s|c|+

L

gL

LM

[

Opornik zakonczeniowy 120 Q

@granigznik

Regtaton

Blektrodalo

Elekirpgalo
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Dostawa zgodnie z warunkami

handlowymi.
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Zmiany techniczne zastrzezone

Wydanie 10/01
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Zasilanie

— 1 Opornik zakonczeniowy 120 Q

Linia danych CAN

Opornik zakoniczeniowy 120 Q




